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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

® Identifizierungskode-Bestimmungssystem fur gesteuerte Gerate und dafur verwendetes Verfahren 
(57) Ein Steuerungsteil 3a einer Haupteinheit 3 gibt Daten 

(eine ID = 1) uber eine Kommunikationsleitung ab. Ein 

Steuerungsteil 11a einer ersten Untereinheit 11 erhalt die 

Daten und speichert die ID darin. Dann bringt der Steue- 
rungsteil 11a einen darin angeordneten Schalter 11b in ei- 

nen Ein-Zustand, wahrend ein Antwortsignal an die 

Haupteinheit 3 gesendet wird, das den Speichervorgang 

der ID darin anzeigt. Beim Erhalt des Antwortsignals er- 

hdht der Steuerungsteil 3a die ID schrittweise und sendet 

weitere Daten (eine andere ID = 2) aus. Das Steuerungsteil 

1 la ignoriert diese somit gesendeten Daten, da die Daten 

bereits darin gespeichert worden sind. Beim Erhalt des Si- 
gnals entscheidet ein Steuerungsteil 12a einer zweiten 

Untereinheit 12, im gegenteiligen Fall, ob ihre eigene ID 

darin gespeichert ist oder nicht. Die so empfangene ID 

wird darin gespeichert, wenn dessen ID noch nicht darin 

gespeichert ist. Nach dem Speichern der ID bringt ein 

Steuerungsteil der zweiten Untereinheit 12 einen Schalter 

12b in einen Ein-Zustand, wahrend ein weiteres Antwort- 
signal gesendet wird, das den Speichervorgang der ID an 

die Haupteinheit 3 anzeigt. Auf diese Weise ist es moglich, 

eindeutige IDs automatisch in jeder Untereinheit zu spei- 
chern, indem die vorstehend beschriebene Vorgehens- 

weise wiederholt ausgefuhrt wird, ohne dafc samtliche 

Untereinheiten mit sogenannten Dipschaltern versehen 

sind. 
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Die vorliegendc Erfindung bezieht sich auf ein Identifi- 
zierungskode-Bestimmungssystem fur eine Mehrzahl von 
gesteuerten Geraten, die mil einem Sleuergerat nach Art ci- 5 
ner Reihenschaltung verbunden sind, und insbesondere auf 
ein derartigcs System und Verfahren, um Identifizierungsko- 
des automatisch den gesteuerten Geraten zuzuweisen. 

Bei herkommlichen Gummiwalzen- bzw. Offsetdruckma- 
schinen sind ein Farbkasten 141 und eine Farbauftragswalze 10 

142 in oberhalb gelegenen Poshionen relativ zu einem zu 
bedruckenden Papier bzw. Druckbogen 150 angeordnet, wie 
in Fig. 12 dargestellt ist. AuBerdem ist ein Plattenzylinder 
144 vorhanden, wobei eine Anzahl von Farbvcrteilwalzen 

143 untcrhalb der Farbauftragswalze 142 angeordnet sind. 15 
Die auf den Plattenzylinder 144 zugefiihrte Druckfarbe wird 
uber cine Gummiwalze 145 auf den Druckbogen 150 uber- 
tragen. Obwohl dies in Fig. 12 nichl dargestellt ist, sind eine 
Anzahl von unterteilten Zungen 146 eng anliegend entlang 
der Farbauftragswalze 142 angeordnet, nach An der Tasta- 20 
tur eines Klaviers. 

Die Mengc der auf den Druckbogen 150 zugcfuhrten 
Druckfarbe kann dadurch cingcstclll wcrdcn, dafl ein Spall 
veranderl wird, der zwischen der Farbauftragswalze 142 und 
den untertcilicn Zungen ausgcbildct ist. 25 

Um den Spall zwischen der Farbauftragswalze 142 und 
jeder der unierteiltcn Zungen automatisch cinzustellcn, ist 
eine Zungcneinstellungsvorrichtung fiir den Farbkasten in 
der japanischen Patent vcroffcnilichung Hci 7-246699 be- 
schrieben. Die Einstellvorrichtung stclli den Spall dadurch 30 
ein, da£ ein AusmaB der Bcwcgung der unterteilten Zungen 
entsprechend dem AusmaB cincr Drchung eines Schrittmo- 
lors veranderl wird. 

Zusalzlich hicrzu ist cine Druckfarbzufuhrungseinrich- 
lung 180 vorgeschlagen worden, wie sie in Fig. 13 dargc- 35 
stellt ist, wobei diese als Einstellvorrichtung ausgebildet ist, 
bei der eine Anzahl von Zungcncinstcllmechanismcn bzw. 
Zungcncinstellcinheiten 161 bis 169 in Parallelschaltung 
uber eine Lcitung 170 mil einer Haupteinheit 160 verbunden 
sind. 40 

Bei der Druckfarbzufuhrungseinrichiung 180 ist jede ein- 
zelnc Einhcit parallel an die Leilung 170 angeschlossen. Mit 
anderen Worten miissen einzelne Identifikationcn in jeder 
der einzelnen Eihheiten gespeichert sein, damil die Einhei- 
ten korrekt durch die Haupteinhcil 160 gesteucrt werden 45 
konnen, da jede der Einheiten 161 bis 169 parallel an diese 
angeschlossen ist. Als Ergebnis hiervon werden einzelne 
bzw. eindeuiige Identifikationen in jede der Einheiten einge- 
geben, wobei diese mit Tauchschaltern (Dipschaltern) ver- 
sehen sind. 50 

Die bekannte, in Fig. 13 dargestellle Druckfarbzufuh- 
rungseinrichtung 180 ist allerdings aus den nachfolgend er- 
lauterten Griinden nachteilig. Die Bedienungsperson muB 
eine eindeutige Idcntifikation in eine ausgetauschte Einheit 
eingeben, wobei der Tauchschalter verwendet wird, unter 55 
Bezugnahme auf die zuvor eingegebene Idcntifikation, 
wenn cine Einhcit gegen eine ncuc auszutauschen bzw. aus- 
getauscht ist. Zusalzlich hicrzu miissen eindeutige Identifi- 
kationen unicr Vcrwendung der an den Einheiten vorhandc- 
nen Schaltcr in samtlichc Einheiten wahrend des Hcrsiel- 60 
lungsvorgangs eingegeben wcrdcn, was mil viel Arbeit ver- 
bunden ist. 

Diese Probleme stellen sich nicht nur bei Druckfarbzu- 
fuhrungseinrichtungen, sondern sind bei samtlichen Geraten 
bzw. Einrichtungen vorhanden, bei dencn eindeutige Identi- 65 
fikationen verwendet werden. 

Die Aufgabe der vorlicgcnden Erfindung besleht daher 
darin, die vorstehend genannien Probleme zu ubcrwinden 



und ein Identifizierungskode-Bestirnmungssystem bereitzu- 
stellen, das in der Lage ist, automatisch eindeutige Identifi- 
zicrungskodes in einer Anzahl von gesteuerten Geraten zu 
speichern, die mit einem Sleuergerat in Reihe bzw. in Rei- 
henschaltung verbunden sind, sowieein hierf ur verwendetes 
Verfahren. 

Die Aufgabe der Erfindung wird durch ein Identifizie- 
rungskode-Besummungssystem zum Speichern eindeutiger 
Identifizierungskodes in einer Anzahl von gesteuerten Gera- 
ten, die jeweils in Reihe mit einem Sleuergerat verbunden 
sind, ansprcchend auf Anfragen von dem Sleuergerat, ge- 
lost, wobei das Steuergerat wicderholl die folgenden 
Schrittc ausfiihrl: 

al) Ubertragen eines nach einer bestimmten Vorschrift 
definierien Identifizierungskodes an die gesteuerten 
Gerate, und 

a2) Ubertragen eines korrigierten Identifizierungsko- 
des, der einen auf den uberiragenen Idcntifizierungs- 
kode folgenden bzw. daran anschlieBcnden Rang auf- 
vveist, inncrhalb der Vorschrift, an die gesteuerten Ge- 
rate, wenn ein Antwortsignal von einem der gesteuer- 
ten Gerate erhalten wird, und wobei jedes gesteuertc 
Gerate umfaBl: 

cl) eine Spcichereinrichtung zum Speichern des von 
dem Steuergerat erhallenen Identifizierungskodes, 
c2) eine Besiimmungseinrichtung zum Enischcidcn, 
ob dessen cigencr Idcntifizierungskode in diesem ge- 
speichert ist oder nicht, wenn der Identifizicrungskodc 
von dem Sleuergerat erhalten wird, wobei die Bcsiim- 
mungseinrichiung das Antwortsignal an das Sleuerge- 
rat gibt, wahrend der Idcntifizierungskode in diesem 
gespeichert wird, wenn dessen eigencr Kode darin 
nichl gespeichert ist, und 

c3) cine Einrichtung zum Bilden eines Signalwegs, 
der in der Lage ist, von dem Steuergerat abgegebene 
Signalc durchzuleiten, wenn der Identifizicrungskodc 
gespeichert isi. 



Die Aufgabe der vorliegendcn Erfindung wird femcr ge- 
losi durch ein gcsteuerles Gcrat, das an das Sleuergerat und 
an die ubrigen gesteuerten Gerate angeschlossen ist, mit: 1) 
cincr Spcichereinrichtung zum Speichern des von dem Sleu- 
ergerat erhallenen Identifizierungskodes, 2) einer Bestim- 
mungscinrichtung zum Enischcidcn, ob dessen eigener 
Idcniifizicrungskodc in diesem gespeichert isi oder nicht, 
wenn der Identifizicrungskodc von dem Steuergerat erhalten 
wird, wobei dann, wenn dcrcigcnc Kode nichl in diesem ge- 
speichert ist, die Einrichtung zum Spczifizieren des Kodes 
das Antwortsignal an das Sleuergerat abgibl, wahrend der 
Identifizicrungskodc darin gespeichert wird, und 3) eine 
Einrichtung zum Bilden cincs Signalwegs, der dazu in der 
Lage isi, Signalc, die von dem Sleuergerat abgegeben wer- 
den, hindurchzulcitcn, wenn der Idcntifizierungskode ge- 
speichert wird. 

Die Aufgabe der Erfindung wird fcrncr gelost durch ein 
Verfahren zum Bestimmcn eindeutiger Identifizierungsko- 
des fiir cine Mehrzahl von gesteuerten Geraten, die jeweils 
in Reihe mil einem Steuergerat verbunden sind, wobei in je- 
dem der gesteuerten Geraic ein Signal weg gebildei wird, der 
in der Lage isi, entwedcr in einen Ein-Zustand zu schalten, 
in dem Signalc, die von dem Steuergerat abgegeben werden, 
durch diesen hindurchgehen, oder in einen Aus-Zustand, in 
dem die Signalc, die von dem Steuergerat abgegeben wer- 
den, nicht durch diesen hindurchgehen, und wobei das ge- 
steuerte Gerat den Weg von dem Aus-Zustand in den Ein- 
Zusiand umschahet, wahrend es einen Idcntifizierungskode 
darin speichen, der von dem benachban angcordneten ge- 
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steuerten Geral crhaltcn wird, wcnn desscn cigcncr Idcntifi- 
zierungskodc crhalten wird. 

Schliefilich wird die der vorliegcnden Erfindung zugrun- 
deliegende Aufgabe durch ein Verfahren zum Bestimmen 
eindeuliger Ideniifizicrungskodcs fiir cine Mchrzahl von ge- 5 
steuerten Geratcn gelost, die jcwcils in Reihe mit einem 
Steuergerat verbunden sind, wobei jcdes der gestcuertcn Ge- 
rate seinen eigenen Identifizierungskodc speichert, wahrend 
die serielle Verbindung unlerden ubrigen gesleuerlcn Gera- 
tcn und dcm Sicuergeral auf rechterh alien bleibt, und wobei 10 
das Gerat, das seine cigcne Idcntifizicrung speichert, im wc- 
sentlichen parallel mil dcm Sicuergeral verbunden ist. 

Weilere Vorteile und Mcrkmale der Erfindung ergeben 
sich aus der nachfolgcndcn Bcschreibung ciner bevorzugten 
AusfUhrungsform cines Systems zum Bestimmen eines 15 
Identifizierungskodes fiir gestcucrte G crate, wobei auf einc 
Zeichnung Bezug genommen wird, in der 

Fig. 1 ein Diagramm ist, das die Gesamtstruktur cines Sy- 
stems zum Bestimmen cines Identifizierungskodes fiir ge- 
steuene Gerate gcmaB der vorliegcnden Erfindung zeigl; 20 

Fig. 2 ein Diagramm ist, in dcm die Verbindungcn zwi- 
schen in der Hauptcinhcil angeordncien Anschlussen und 
dencn von Uniereinhciten in dcm System 1 zum Bestimmen 
cines Identifizierungskodes dargcstellt sind; 

Fig. 3 ein detail licrtes Schahungsdiagramm der Haupt- 25 
einhcit 3 zcigt; 

Fig. 4 ein detaillicrtc Schahungsdiagramm der Untcrein- 
hcit zcigt; 

Fig. 5 cin Ablaufschcma zcigt, in dcm die Arbcitswcisc 
des Systems 1 in eincr crslcn AusfUhrungsform dargcstellt 30 
ist; 

Fig. 6 cin Ablaufschema zcigt, in dcm die Arbcitswcisc 
des Systems 1 in eincr zweitcn Ausfuhrungsform dargcstellt 
ist; 

Fig. 7 ein Ablaufschcma zcigt, in dcm die Arbcitsweise 35 
des Systems 1 in eincr driiten Ausfuhrungsform dargestclll 
ist; 

Fig. 8 ein Ablaufschema zcigt, in dcm die Arbcitsweise 
des Systems 1 in einer vierten Ausfuhrungsform dargcstellt 
ist; 40 

Fig. 9 ein Ablaufschcma zeigl; in dcm die Arbcitswcisc 
des Systems 1 in eincr fiinften Ausfuhrungsform dargcstellt 
ist; 

Fig. 10 eine Querschnitisansicht cines Farbauftragsme- 
chanismus zeigl, der mit den Uniereinhciten cnisprcchcnd 45 
der vorliegenden Erfindung versehen ist: 

Fig. 11 eine Draufsicht auf den Farbauftragsmechanismus 
ist, wobei die Blickrichtung einer Richiung "A" entspricht, 
die in Fig. 10 dargcstellt ist; 

Fig. 12 einc Seiicnansichi zum Bcschreiben der Farbzu- 50 
fiihrung vom Farbkasien bci einer Druckmaschinc aus dcm 
Stand der Technik zeigl; und 

Fig. 1 3 eine Darsicllung zeigl, in der die Haupicinhcil und 
die Untereinheilen in der Farbauftragsvorrichlung nach dem 
Stand der Technik dargestellt sind. 55 

1 . Erstc Ausfuhrungsform 

Fig. 1 zcigt ein funktionalcs Blockdiagramm des Systems 
in eincr erstcn Ausfuhrungsform der vorliegcnden Erfin- 60 
dung. Einc Anzahl von Untereinheilen. wic etwa einc erste 
Uniereinheit 1 L einc zweile Unicrcinhcil 12, usw. und einc 
n-te Untereinheil n sind an einc Hauptcinhcil 3 angeschlos- 
scn. Die erste Untercinheit 11 beinhaltet einen Sleucrungs- 
*cil 11a und cinen Schalter 1 lb. Die iibrigen Untereinheilen, 65 
w ic die zweile Untereinheil 12 usw., weiscn den gleichen 
Aufbau wic die erstc Unicrcinhcil 11 auf. Jcdc einzelnc Un- 
tereinheil wird iiber cin Slromkabcl mil clcktrischcm Strom 



versorgl. Die Stcucrungsicile 11a, 12a usw. bisna stcucrn je- 
wels die Schallvorgange der Schalter lib, 12b usw. bis nb. 
In der Ausgangsphasc befinden sich alle Schalter lib, 12b 
usw. bis nb in einem Aus-Zustand. Auf diese Weisc sind 
samtliche Uniereinhciten und die Hauptcinhcil 3 sericll bzw. 
in Reihe miteinandcr verbunden (Reihcnschaliung). In die- 
scm Fall ist die Reihenschaltung bzw. serielle Verbindung 
eine speziellc Beziehung, in der die Uniereinhciten so mit- 
einandcr verbunden sind, daB ein Stanbefehl, der von der 
Haupteinhcit abgegeben wird, einc Untereinheil nicht durch 
cine andere Untereinheil, die sich nahcr an der Haupleinhcit 
bcfindel, errcichen kann. 

Beim Speichcrn von Idcntifizicrungen (IDs), die von der 
Hauptcinhcil 3 bcrcilgcslellt werden, schaltel jeder der 
Steuerungslcile 11a, 12a usw. bis na die Schaller lib, 12b 
usw. bis nb in den Ein-Zusland. In dicser Wcisc sind samtli- 
che Untereinheilen und die Hauptcinhcil 3 parallel mitcin- 
ander verbunden, nachdem die IDs in den Uniereinhciten 
gespeichert worden sind. Ein Weg, iibcr den Signale ubertra- 
gen werden, wird in dicser Ausfuhrungsform gebildct, wenn 
die Schalter lib, 12b usw. bis nb in den Ein-Zustand gc- 
brachi werden. Mil andcrcn Wortcn ist der Signal weg cine 
Linic, die in einer Unicrcinhcil gebildct wird, um cnlwcdcr 
die Haupleinhcit odcr cine andere Untereinheil, die sich auf , 
einer Seite davon befinden, mil eincr anderen Untereinheil 
zu vcrbinden, die sich auf der anderen Seite davon befindct. 

Nachfolgend wird kurz der Sicucrungsvorgang des Slcuc- 
rungstcils 3a der Hauptcinhcil 3 und der Stcucrungstcilc 
11a, 12a usw. bis na der Untercinheiten beschrieben. 

Der Steuerungstcil 3a der Hauptcinhcil 3 leitel die Identi- 
fizierung (ID) ein und gibt cine inilialisicrte ID (i = 1) fiir 
cine Untereinheil iiber eine Kommunikationslcitung ab. Der 
Sieuerungsteil 11a der erstcn Untereinheil 11 erhall die in- 
itialisiene ID. Der Steuerungsicil 11a fiihrt cinen Sclbsitest 
aus, ob cine ID fur die erstc Untereinheil 11 bereits darin ge- 
speichert worden ist odcr nichl. Zu diesem Zeitpunkt eni- 
scheidet der Steuerungstcil 11a, daB die ID noch nicht gc- 
speichen worden ist. Der Steuerungstcil der 11a der erstcn 
Untereinheil 11 speichert dahcr die ID (ID = 1) darin. Da- 
nach bringt der Steuerungstcil 11a den Schalter lib in einen 
durchgesehalteten bzw. Ein-Zusiand, wahrend ein vollsian- 
diges Signal des Spcicherns der ID iiber die. Kommunikati- 
onslcitung an die Haupteinheil 3 ubertragen wird. Als Folgc 
davon ist die zweite Uniereinheit 12 mil der Haupleinhcit 3 
verbunden, so daB die zweile Untercinheit 12 Signale von 
der dritien Untereinheil, die nicht dargcstellt ist, erhalten 
kann. Danach erhoht der Steuerungsteil 3a der Hauptcinhcil 
3 einc ID um einen Schritt als i = 2 und ubertragt die ID 
beim Erhalten des vollstandigen Steuerungssignals. Sowohl 
die erste Untereinhcit 11 als auch die zweite Untereinheil 12 
erhalten die erhohte ID. Da die ID fiir die erstc Untereinhcit 
11 bereits in dem Steuerungsteil 11a gespeichert ist, igno- 
rien der Steuerungsteil 11a die ID (i = 2). Andererseits fuhn 
der Steuerungsteil 12a der zweiien Untereinheil 12 cinen 
Selbsttest aus, ob die ID bereits darin gespeichert worden ist 
odcr nicht. Zu diesem Zeitpunkl entscheidet der Steuerungs- 
teil 12a, daB die ID noch nicht gespeichert worden ist. Der 
Steuerungsteil 11a der ersten Uniereinheit 11 speichert da- 
hcr die ID (ID = 2) darin. Danach bringt der Steuerungstcil 
12a den Schalter 12b in cinen durchgesehalteten bzw. Ein- 
Zustand, wahrend ein vollstandiges Signal zum Spcichern 
an die Haupteinheil 3 iiber die ersic Untereinheil 11 ubertra- 
gen wird. Als Folge davon ist die dritte Unicrcinhcil mit der 
Haupteinheil 3 verbunden. Auf diese Weisc ist cs moglich, 
in automatischer Weisc eindeuligc Informaiioncn an die Un- 
tereinheilen zuzu weiscn, indem der vorstchend beschric- 
benc Vorgang bis zur n-tcn Untereinheil wiedcrholl ausge- 
fiihrt wird, ohne daB samtliche Untereinheilen mil Dipschal- 
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tern versehen sind. 

Nachfolgend wird eine Variante der ersten Ausfuhrungs- 
form beschrieben, bei der eine Mikroprozessoreinheit ver- 
wendet wird, die hierbei als MPU bezeichnet wird, wobei 
auf Fig. 2 bis 5 Bezug genommen wird. Fig. 2 isl ein Dia- 
gramm, in dem Verbindungen zwischen Anschliissen darge- 
stellt sind, die in der Haupteinheit und den Untereinheiten 
vorgesehen sind. Die Anschlusse 1 und 6 sind Anschliisse 
fur Stromversorgungszwecke. Die elektrische Leisiung wird 
an samtliche Untereinheiten von der Haupteinheit 3 zuge- 
fiihrt. Die Anschlusse 2 bis 5 sind Anschlusse fur Kommu- 
nikationszwecke. Die Anschlusse 2, die Anschlusse 3, die 
Anschlusse 4 und die Anschlusse 5 werden jeweils zum 
Ubertragen von Startbefehlen verwendet, die nachfolgend 
noch beschrieben. werden, zum Erhalten der Startbefehle, 
zum Erhallen von Antwortbefehlen und zum Ubertragen des 
Antwortbefehls. Wie aus Fig. 2 hervorgeht, isl der AnschluB . 
2, der an der Haupteinheit 3 angeordnet ist, mit dem An- 
schluB 3 in der ersten Untereinheit 11, die der Haupteinheit 3 
zunachstliegend angeordnet ist, verbunden. Weiterhin ist der 
AnschluB 4 der Haupteinheit 3 mit dem AnschluB 5 der er- 
sten Untereinheit 11 verbunden. Entsprechcnd der Verbin- 
dung zwischen der Haupteinheit 3 und der erslen Unterein- 
heit 11 ist der AnschluB 2, der an der ersten Untereinheit 11 
vorhanden ist, mit dem AnschluB 3 in der zweiten Unterein- 
heit 12 verbunden, und der AnschluB 4 in der ersten Unter- 
einheit 11 ist mil dem AnschluB 5 in der zweiten Unterein- 
heit 12 verbunden. Entsprechende Verbindungen sind zwi- 
schen den verbleibenden Untereinheiten vorgesehen. 

Fig. 3 zeigt den hardwaremaBigcn Aufbau der Hauptein- 
heit 3. In der Haupteinheit 3 ist ein TxD-AnschluB der MPU 
23 iibcr eincn Treiber 25 mil dem AnschluB 2 verbunden. 
Weiterhin ist ein RxD- AnschluB der MPU 23 iibcr eincn 
Empfanger 27 mit dem AnschluB 4 verbunden. Auf diese 
Weise werden Befehle von dem TxD-AnschluB an die Un- 
tereinheiten abgegeben, und von den Untereinheiten uber- 
tragene Signale werden mit dem RxD-AnschluB empfan- 
gen. 

Fig. 4 zeigt den hardwaremaSigen Aufbau der Unterein- 
heit 11. In der Untereinheit 11 ist ein TxD-AnschluB einer 
MPU 33 mil dem AnschluB 5 uber einen Treiber 35 verbun- 
den. Weiterhin ist ein RxD-AnschluB der MPU 33 uber ei- 
nen Empfanger 37 mit dem AnschluB 3 verbunden. AuBer- 
dem gibt ein erster AusgangsanschluB Schaltbefehlc zum 
Schalten eines Treibers 38 in einen ausgewahlten Zustand 
oder einen nicht ausgewahlten Zustand ab. Von dem Emp- 
fanger 37 empfangene Signale werden an den Treiber 38 
weitergegeben. Die von dem Empfanger 37 empfangencn 
Signale werden von dem AnschluB 2 uber den Treiber 38 ab- 
gegeben, wenn der Treiber 38 in den ausgewahlten Zustand 
geschaltel ist. Ein zweiter AusgangsanschluB gibt Schaltbe- 
fehle zum Schalten eines Empfangers 36 in einen ausge- 
wahlten Zu stand oder einen nicht ausgewahlten Zustand ab. 
An den AnschluB 34 bereitgestelll Signale werden an den 
Empfanger 36 weitergegeben. Die an dem AnschluB 4 bc- 
reilgesielllen Signale werden von dem AnschluB 5 uber ei- 
ncn Treiber 35 abgegeben, wenn der Empfanger 36 in den 
ausgewahlten Zustand geschaltel ist. Jede der verbleibenden 
Untereinheiten 12, 13 usw. bis n weist den gleichen Aufbau 
wie die Untereinheil 11 auf. MPUs, die von Hitachi Ltd., To- 
kyo, Japan hergestellt sind und eine Modellbczeichnung 
HD64F3644 haben, werden fur die MPUs sowohl in der 
Haupteinheit als auch in den Untereinheiten verwendet, und 
ein Trciber/Empfanger, der von Texas Instruments Inc., Dal- 
las, Texas hergestelli ist und eine Modellbczeichnung 
SN751177N tragi, wird fur die Treibcr/Empfangcr verwen- 
det, die in der Lagc sind, in den ausgewahlten Zustand oder 
den nichi ausgewahlten Zustand zu schalten. 
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Nachfolgend wird die Arbcits weise der MPUs sowohl in 
der Haupteinheit 3 als auch in den Untereinheiten beschrie- 
ben, wenn ein Rucksetzsignal an diese bcreitgestellt wird, 
wobei auf Fig. 5 Bezug genommen ist. Die MPU 23 in der 
Haupteinheit 3 initialisiert eine ID fur eine Untereinheit, die 
einen Identifizierungskode als "1" bildet (Fig. 5, Schritt 
ST1). Dann gibt die MPU 23 einen Startbefehl von dem An- 
schluB 2 an eine Untereinheit ab, deren ID "i" ist (Schritt 
ST3). Danach entscheidei die MPU 23, ob eine Antwort von 
den Untereinheiten erhalten worden isl oder nicht (Schritt 
ST5), und wenn nicht, wiederholt die MPU 23 den Schritt 
STS, bis sie die Anlwort erhall. 

Im gegenteiligen Fall bringl die erste Untereinheit 11 den 
TxD- AnschluB in den nichi ausgewahlten Zustand (mit gro- 
Ber Impedanz), wahrend der erste und zweitc Ausgangsan- 
schluB in den nicht ausgewahlten Zustand gebracht wird 
(Schritt ST21). Dies bringt sowohl den Treiber 38 als auch 
den Empfanger 36 in den nicht ausgewahlten Zustand. 

Als nachstes entscheidei die MPU 33, ob sie den Startbe- 
fehl erhalt oder nicht (Schritt ST23). Da der von der Haupt- 
einheit 3 abgegebene Startbefehl bereits an den RxD-An- 
schluB der MPU 33 in der Untereinheit 11 bereitgestelll wor- 
den isl, entscheidct die MPU 33, ob ihre eigene ID bereits 
darin gespeichert ist oder nicht (Schritt ST25). Dazu diesem 
Zeitpunkt keine ID darin gespeichert isl, speicherl die MPU 
33 die empfangene ID (Schritt ST27). 

Die ubrigen Untereinheiten mit Ausnahme der Unterein- 
heit 11 fuhrcn cbenfalls die Schriite ST21 und ST23 aus. Die 
ubrigen Uniereinheiten fuhren den Schritt ST23 wiederholt 
aus, da kein Slartbefehl an diese gclangl, was das Ergcbnis 
des nichi ausgewahlten Zustands des Treibers 38 in dicsen 
Untereinheiten ist. 

Dann gibt die MPU 33 der erslen Untereinheit 11 von 
dem ersten AusgangsanschluB ein Signal ab, das den Treiber 
35 38 in den ausgewahlten Zustand bringt (Schritt ST31). Die 
MPU 33 ubermittelt ein Antwortsignal, das anzeigt, daB die 
gerade empfangene ID gespeichert wird, indem der TxD- 
AnschluB in dem ausgewahlten Zustand gebracht wird 
(Schritt ST33). Danach bringt die MPU 33 den TxD- An- . 
40 schluB in den nicht ausgewahlten Zustand (Schritt ST35), 
und bringt den Empfanger 36 in den ausgewahlten Zustand 
(Schritt ST37). Auf diese Weise wird die durch die zwcite 
Untereinheit 12 ubertragene Antwort durch die erste Unter- 
einheit 11 an die Haupteinheit 3 bereitgestellt, wahrend ein 
weiterer Slartbefehl an die zweite Untereinheil 12 durch die 
erste Untereinheit 11 bereitgestelll wird. Mit anderen Wor- 
len ist die erste Untereinheit 11 im wesentlichen parallel an 
die Haupteinheit 3 angeschlossen, nachdem deren ID darin 
gespeichert worden ist. 

Der Grund dafur, daB der Treiber 38 in den ausgewahlten 
Zustand gebracht wird, bevor der Schritt ST33 ausgefuhrt 
wird, besteht darin, den Treiber 38 sicher in den ausgewahl- 
ten Zustand zu bringen, bevor der kommende Startbefehl 
durch die Haupteinheit 3 bereitgestellt wird. 

Keine Startbefehle, die von der Haupteinheii 3 abgegeben 
werden, werden an die verbleibenden Untereinheiten bereii- 
gestelli, etwa die zwciie Untereinheit 12 usw. bis zur n-tcn 
Untereinheil, wahrend einer Zeitspanne, in der sich der Trei- 
ber 38 in der ersten Unicreinheit 11 in dem nicht ausgewahl- 
ten Zustand befindel, da keine der verbleibenden Unterein- 
heiten in Schrili ST23 "Ja" feslstellt. Als Ergcbnis davon be- 
steht keine Moglichkcit, die ID fur andere Untereinheiten in 
fehlerhafter Weise zu speichem. 

Im entgegengesetzten Fall beurleill die MPU 23 in der 
Haupteinheit 3, ob samtliche IDs fur die Untereinheiten 
ubertragen worden sind oder nichi, wenn das Antwortsignal, 
das in Schritt ST33 durch die erste Untereinheil 11 ubertra- 
gen worden isl, durch diese empfangen worden ist (Schritt 
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ST7). Die Anzahl von Untcrcinheiien kann getrennt aufge- 
zeichnet werden, um den Schritl ST7 auszufuhren. Die 
MPU 23 crhoht die ID in Schriu ST9 um eins, wenn die Be- 
urteilung in Schriu ST7 "Nein" ist, und fuhrt die auf Schriu 
ST3 folgenden Schritte aus. 5 

Mit anderen Worten werden sowohl der Startbefehl als 
auch die ID fur die Untereinheit (ID = 2), die in der ersten 
Untereinheit 11 an den AnschluB 3 bcreitgestellt wird, von 
dem AnschluB 2 durch sowohl den Empfanger 37 als auch 
den Treibcr 38 in der ersten Untereinheii 11 an die zweite 10 
Unlereinhcil 12 abgegeben. Das Spcichcm von deren ID 
und das Umschalten sowohl des Treibers 38 als auch des 
Empfangcrs 35 in der zwciien Unlereinhcil 12 wcrdcn in ei- 
ner ahnlichcn An und Weise wie bei dcr crslcn Unlereinhcil 
11 ausgefuhrt. 15 

Ein weiicrer Startbefehl mit seiner ID (i = 2) wird eben- 
falls in der ersten Untereinheit 11 an die MPU 33 bereitge- 
stcilt. Die MPU 33 ignoricrt die ID (i = 2), wenn ihrd eigene 
ID bereits im Schriu ST25 (Schriu ST29) darin gespeicherl 
worden war. Aur diesc Weise bcsichl keine Moglichkeii, ir- 20 
gendeine falschc ID darin zu spcichcm. 

Wie vorstehend beschrieben, spcichcm die Untereinhci- 
len ihre cigenen IDs in dcr folgenden Weise bei der ersicn 
Ausfuhrungsforrn gcmaB dcr vorlicgcndcn Erfindung. Als 
crsies ubertragl die Haupieinhcil die initialisicnc ID an die 25 
crsic Unlereinhcil, die in Rcihc mil dcr Hauptcinheil vcr- 
bunden isi. Die ersic Unlereinhcil, die ihre cigene ID darin 
speichen, scndcl cine Antwon an die Haupieinhcil zuriick. 
Die erstc Untereinheit bildcl den Signalwcg darin. wahrend 
cine Ant wort iibenragen wird. Bcim Empfang dcr Antwon 30 
crhoht die Haupieinhcil die ID um cincn Schriu und uber- 
tragl sic an die ersic Unlereinhcil mit cincm wciteren Start- 
befehl. Da die erstc Untereinheit ihre cigene ID darin spei- 
chen, ignoricrt die erstc Unlereinhcil die auf diesc Weisc an 
sic bercitgcstclltc ID. Die Signalc, die durch die Hauplcin- 35 
hcil bcreitgestellt wcrdcn, gehen durch die erstc Unlerein- 
hcil hindurch und wcrdcn an die zweile Unlereinhcil weiter- 
gegeben, da dcr Signalwcg in dcr ersicn Untereinheit ausgc- 
bildct isi. Da die zweile Unlereinhcil ihre cigene ID nichl in 
sich gespeichcrt hat, wird das Spcichcm ihrcr ID, das Aus- 40 
fuhrcn einer Aniwort an die Hauptcinheil und das Ausbildcn 
des Wegs darin in einer ahnlichcn An und Weise wie bei dcr 
ersten Untereinheit ausgefuhrt. Die Hauptcinheil wiedcrholl 
diesc Arbcitsschrittc, bis dcr Vorgang bei dcr n-ien Unter- 
einheit abgeschlosscn isi. Auf diesc Weisc konncn die IDs 45 
fur die Unicreinhciien automalisch gespeichcrt werden. 

Bei dicscr Ausfuhrungsforrn gehen allc Signale auch 
durch die Treiber und die Empfanger hindurch, mit denen 
sowohl die Haupieinhcil als auch die Unicreinhciien verse- 
hen sind, wann immer sic durch diesc Einheiicn hindurchgc- 50 
hen. Auf diesc Weisc tritt kein Spannungsabfall auf, auch 
wenn zahlrciche Uniereinhcitcn mit der Hauptcinheil ver- 
bunden sind. 
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2. Zweile Ausfuhrungsforrn 
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Obwohl die Treibcr 38 und die Empfanger 36, die jewcils 
in dcr Lagc sind, entwedcr in den ausgcwahltcn Zustand 
odcr in den nichl ausgcwahltcn Zustand zu schaltcn, ver- 
wendet werden, um den Wcg in jeder dcr Unicreinhciien bei 60 
der ersten Ausfuhrungsforrn zu bilden, konncn die auf diesc 
Weisc abgcgcbcncn Signalc mit dcr MPU 33 vcrarbeitci 
wcrdcn, indem Treibcr und Empfanger vorgesehen werden, 
die normale Funktioncn haben. In dicscm Fall sind weder 
dcr erstc AusgangsanschluB noch dcr zweile Ausgangsan- 65 
schluB erfordcrlich. 

Fig. 6 ist ein Ablaufdiagramm, das die Arbcitswcise des 
Systems zum Bcsiimmcn cincs Idcniifizicrungskodcs zeigl, 



das wie vorstehend beschrieben arbcitet. Die Beschreibung 
dcr Arbcitsweisc dcr Hauptcinheil wird bei dicser Ausfuh- 
rungsforrn wcggelassen, da identische Arbeitsschrittc wic 
bei dcr ersten Ausfuhrungsforrn ausgefuhn wcrdcn. Die 
MPU 33 in der erstcn Untereinheit 11 bcurleiliet, ob sic ei- 
nen Startbefehl mit einer ID erhall oder nicht (Schriu ST41). 
Da der Startbefehl an den RxD-AnschluB der MPU 33 be- 
rcitgestellt wird, beurteilt sic, ob ihre eigene ID darin ge- 
speichert worden ist odcr nicht (Schriu ST43). Die Beurtei- 
lung des Speicherns ihrcr ID kann dadurch crfolgen, daB 
eine Flagge gesctzl wird odcr nichl. Die in dieser Weisc 
empfangenc ID wird in der ersten Unlereinhcil 11 gespei- 
chcrt, da im Ausgangszustand kcine ID fur die Einhcil darin 
gespeichen ist (Schritl ST45). Nach dem Spcichcm dcr ID 
sendct die erstc Unlereinhcil 11 von dem AnschluB 5 cine 
Antwort zuriick, die das Spcichcm ihrcr ID an die Hauptcin- 
heil 3 anzcigt (Schriu ST47). 

Beim Empfang der Antwort bcuneilt die MPU 23 in der 
Hauptcinheil 3, ob samtliche IDs fur die Unicreinhciien 
ubcrtragcn worden sind bdcr nichl (Schritl ST7). Die MPU 
23 crhoht die ID um eins in Schriu ST9, wenn die Beurtei- 
lung in Schritl ST7 "Ncin" ist, und fuhrt die Schriitc aus, die 
auf den Schriu ST3 folgcn. Als Folgc davon wird cin wcite- 
rcr Startbefehl mil dcr ID (i = 2) an die ersic Untereinheit 11 
bereiigestclli. Bcim Empfang des Startbcfchls beurteilt die 
crsic Untereinheii 11, ob sic ihre cigene ID gespeichcrt hat 
odcr nicht (Fig. 6 ? Schritl ST43). Zu dicsem Zcitpunkt hal 
die ersic Untereinheit 11 ihre cigene ID bereits in sich ge- 
speichcrt, so daB die MPU 33 zum Schriu ST49 fonschrci- 
tct, ausgchend vom Schriu ST43. In Schritl ST49 wird dcr 
Startbefehl mit dcr ID (i = 2) von dem AnschluB 5 in dcr cr- 
slcn Unlereinhcil 11 an die zweile Untereinheit 12, die be- 
nachbart dazu mil dicscr verbunden ist, abgegeben. Dann 
beurteilt die MUP 23 in dcr ersten Unlereinhcil 11, ob cine 
Antwort von dcr benachbarten Untereinheii crhalicn wird, 
die das Spcichcm von dcren ID angibl, und wenn nicht, wie- 
dcrholl sic den Schritl ST5 1 , bis die MPU 23 die Antwort er- 
hall. 

Auf diesc Weise wird der Startbefehl mil dcr ID (i = 2) an 
die zweite Untereinheit 12 bcreitgestellt. Die zweite Unler- 
einhcil 12 bcuncili cbcnfalls, ob dcr Startbefehl in Schritl 
ST41 crhalicn worden ist, ahnlich wic bei der ersten Unler- 
einhcil 11. Bcim Empfangcn des Bcfchls bcuneilt bzw. enl- 
schcidci die zweile Unlereinhcil 12. ob ihre cigene ID darin 
gespeichcrt isi odcr nichl (Schriu ST43). Da die zweite Un- 
tereinheii 12 ihre cigene ID nichl darin spcichcrt bzw. ge- 
speichcrt hal, fuhn die Untereinheit die Schritte ST45 und 
ST47 aus, um ihre ID darin zu spcichcm und um eine Ant- 
wort an die crsic Unlereinhcil 11 zuruckzusenden, die das 
Spcichcm dcr ID anzcigt. 

Die erstc Unlereinhcil 11 bcurtcih in Schriu ST51, ob die 
Antwort crhalicn worden ist odcr nicht. Die von dcr zwciien 
Untereinheit 12 gcscndctc Antwort wird von dem AnschluB 
5 an die Haupieinhcil 3 abgegeben, wenn die Entschcidung 
in Schritl ST5 1 "Ja" ist (Spalic ST53). Als Folgc davon kann 
das Spcichcm von dcren ID in der zweitcn Unlereinhcil 5 an 
die Haupieinhcil 3 gcmcldci wcrdcn. 

Wic vorstehend beschrieben, wird ein Startbefehl mit ei- 
ner ID fur cine andcrc Unlereinhcil wcilcrgclcilci, bis die ID 
in einer cntsprcchcnden, gccigncien Untereinheit gespei- 
chcrt wird, sobald cine ID in einer anderen Untereinheit ge- 
speichcrt ist. Auf der anderen Scitc wird eine Aniwort, die 
das Spcichcm dcr ID in dcr Untereinheit anzcigt und die von 
einer Untereinheii abgegeben wird, cbcnfalls sequenticll an 
die Hauptcinheil wcitergclcitcl. Auf diesc Weisc konncn die 
IDs fur die Unicreinhciien automalisch gespeichcrt wcrdcn. 

Als Folge davon konncn allc IDs in alien Unicreinhciien 
gespeichcrt wcrdcn, indem die vorstehend bcschricbcnc Ab- 
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folge wiederholt ausgefuhrt wird. 

3. Dritte Ausfiihningsform 

Obwohl die Haupteinheit sowohl in der ersten als auch in 
der zweiten Ausfuhrungsform nur die IDs schrittweise er- 
hoht, kann die Untercinheit, die ihre eigene ID darin spei- 
chert, die ID anstelle der Haupteinheit schriliweise erhohen 
und dann die erhohte ID an andere Untereinheiten schicken. 
In diesem Fall kann eine Antwort von der n-ten Untereinheit 
sequentiell durch die iibrigen Untereinheiten an die Haupt- 
einheit 3 ubertragen werden. 

Fig. 7 zeigt ein Ablaufdiagramm, in dem die Arbeits- 
weise des Systems zum Bestimmen des Kodes dargestellt 
ist, welches wic vorstehend beschrieben arbeitet. Die 
Schritte ST61 und ST63, die durch die Haupteinheit 3 aus- 
gefuhrt werden, sind mit den Schritten identisch, die in der 
zweiten Ausfiihrungsform ausgefuhrt werden. 

Die MPU 33 in der ersten Untereinheit 11 entscheidet, ob 
sie eincn Startbcfch] mit ihrer ID erhall oder nicht (Schritt 
ST71). Da der Startbcfehl an den RxD-AnschluB der MPU 
33 von der Haupteinheit 3 bcreilgesicHi wird, entscheidet 
sic, ob sich die crstc Untereinheit in Konlakt mil derjcnigen 
Untereinheit befindet, die am weitcstcn von der Hauptein- 
heit wcg angeordncl ist, odcr nicht (Schritt ST73). Die Enl- 
scheidung kann in der folgcndcn Wcisc ausgefuhrt werden. 
Beispielsweisc wird cine Entschcidung, ob cine Glcichung i 
= n erfullt ist odcr nicht, an alien denjenigen Untereinheiten 
ausgefuhrt, in dencn "i" die Sericnnumrncr der Untereinhei- 
ten angibl und M n" die Anzahl der Untereinheiten angibt. 
Wenn die Glcichung crfulli ist, dann befindet sich die Unter- 
einheit an dem am wcilcsten cntferntcn Endc von der Haupt- 
einheit, und wenn die Glcichung nicht crfiillt ist, befindet 
sich die Untereinheit nicht am cntfemtestcn Endc. 

Da die erstc Untereinheit nicht an dem am weitesten ent- 
fernten Ende angcschlossen ist, wird die auf diese Weise er- 
haltenc ID in dicser gespeichert (Schritt ST75). Dann stcucrt 
die MPU 33 die erstc Einhcit 11 so an, daB sich diese mit der 
benachbancn Untereinheit verbindet (Schritt ST77). Die 
Verbindung kann durch die Hardware hergestelh werden, 
wie dies in der ersten Ausfuhrungsform der Fall ist, oder 
durch Software, wic dies in der zweiten Ausfuhrungsform 
der Fall ist. Die MPU 33 in der ersten Untereinheit 11 erhohl 
die auf diese Weisc crhahene ID urn einen Schritt (Schritt 
ST79) und sendet cincn weiteren Startbcfehl mit der erhoh- 
ten ID an die zweitc Untereinheit 12 (Schritt ST81). Beim 
Senden des Befehls entscheidet die MPU 33 in der ersten 
Untereinheit 11, ob odcr ob nicht eine Antwort vorliegt, die 
das Speichern der ID in der zweiten Untereinheit anzcigt 
(Schritt ST83). 

Im gegenteiligcn Fall, da eine Entscheidung, ob oder ob 
nicht der Befehl mil ihrer ID erhalten worden ist, bercits 
durch die zweite Untereinheit 12 in Schritt ST71 ausgefuhrt 
worden war, triffi die. MPU 33 darin eine weitere Entschei- 
dung, ob die zweitc Untereinheit 12 mit dem von der Haupt- 
einheit am weitcstcn cnlfcrnien Endc verbunden ist oder 
nicht (Schritt ST73). Da die zweite Untereinheit 12 nicht an 
dem am weiiestcn cnlfcmten Ende angcschlossen ist, wird 
die so erhaltene ID darin gespeichert (Schritt ST75). Dann 
stcuert die MPU 33 die zwcile Untereinheit 12 so an, daB 
diese mit der benachbarten Untereinheit verbunden ist 
(Schritt ST77). Die MPU 33 in der zweiten Untereinheit 12 
erhohl die so erhaltene ID urn einen Schritt (Schritt ST79) 
und sendel einen weiteren Startbefehl mit der erhohten ID 
an die dritte Untereinheit (Schritt ST81). Beim Senden des 
Befehls entscheidet die MPU 33 in der zweiten Untereinheit 
12, ob eine Antwort vorliegt, die das Speichern der ID in der 
drittcn Untereinheit anzcigt, oder nicht (Schritt ST83). 
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Auf diese Weise trifft jede cinzelne der Untereinheiten 
eine Entscheidung, ob sie die Antwort erhalt oder nicht, 
nachdem der Startbefehl mit der ID von dieser abgegeben 
worden war. Die MPU 33 in der n-ten Untereinheit, die an 
5 dem am weitesten von der Haupteinheit entfemtcn Ende an- 
geschlossen ist, schreitet andererseits von Schritt ST73 zum 
Schritt ST87 voran, indem die so erhaltene ID darin gespei- 
chert wird. Dann wird eine Antwort, die das Speichern der 
ID in der n-ten Untereinheit anzeigt, gesendet (Schritt 
10 ST89). Die Antwort wird uber Wege ubertragen, die in einer 
(n-l)-ten Untereinheit, einer (n-2)-ten Untereinheit usw. 
ausgebildet sind, und zu der ersten Untereinheit 11, da allc 
Untereinheiten mil Ausnahmc der n-len Untereinheit Ent- 
scheidungen vornehmen, ob die Antworten nach der Abgabc 
15 des Startbefehls mil diesen ID daraus erhalten worden sind 
oder nicht (Schritt ST85). 

Wie vorstehend beschrieben, erhoht jede einzelne Unter- 
einheit schrittweise die ID und gibt sie mit einem weiteren 
Startbefehl an die benachbartc Einheit, nachdem ihre ID 
20 darin gespeichert worden ist. Auf diese Weise konnen allc 
IDs aulomaiisch in alien Untereinheiten gespeichert werden, 
indem die vorstehend beschricbene Vorgchcns weise ausge- 
fuhrt wird. 
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4. Vierte Ausfuhrungsform 



Obwohl die IDs in der ersten Ausfuhrungsform der Reihc 
nach in den Untereinheiten gespeichert werden, so daB mil 
derjcnigen Untereinheit begonnen wird, die sich benachbart 
30 zu der Haupteinheit befindet, konnen die IDs auch ausge- 
hend von der Untereinheit gespcichen werden, die an dem 
am weitesten von der Haupteinheit cntferntcn Endc angc- 
schlossen ist. Mit anderen Women sind samlliche Leitungen 
zum Ubertragen von IDs (Leitungen, die die Anschlussc 2 
35 und 3 mitcinander verbinden) mitcinander verbunden, wenn 
eine ID fur die am weitesten entfernte Einheit an diese ge- 
sendet wird, wahrend die ID durch die iibrigen Untereinhei- 
ten ignoriert wird. Die am weitesten entfernte Einheit spci- 
chcn die an diese bereitgestellte ID und erhoht die ID urn ei- 
40 nen Schritt, da die Einheit sich selbst als diejenige Unterein- 
heit erkennen kann, die an dem am weitesten von der Haupt- 
einheit entfernten Ende angeschlossen ist. Dann steuerl die 
am weitesten entfernte Einheit sich selbst so, daB eine Lei- 
tung zum Senden einer Antwort mit der benachbarten Un- 
45 tereinheil verbunden bzw. hergestellt wird (Leitungen, die 
die Anschlusse 4 und 5 miteinander verbinden), wahrend die 
erhohte ID an diese gesendet wird. Jede einzelne Unterein- 
heit speichcrt die liber die Leitungen bereitgestellte ID, urn 
die Antwort zu senden. Weiterhin erhoht jede Untereinheit 
50 die ID urn einen Schritt und sendet sie an die benachbartc 
Untercinheit. Allc IDs konnen in alien Untereinheiten ge- 
speichert werden, indem diese Vorgehensweise wiederholt 
ausgefuhrt wird. Zum Zweckc der Bestatigung kann die 
Haupteinheit eine Entscheidung treffen, daB bzw. ob die er- 
55 haltene ID die gleiche ist wie die Anzahl der Untereinheiten, * 
odcr nicht. Obwohl die ID der am weitesten cnlfernicn Ein- 
heit in dicscm Fall gleich 1 wird (ID = 1 ). konnen die am 
weitcstcn entfernte Einheit und die vcrblcibendcn Unterein- 
heiten die an diese bereitgestellte ID schrittweise verklci- 
60 ncrn, wahrend die ursprunglich an die am weiiestcn ent- 
fernte Einheit bereitgestellte ID gleich der Anzahl der Un- 
tereinheiten gemacht wird. 

Fig. 8 ist ein Ablaufdiagramm, das die in dieser Ausfuh- 
rungsform ausgefuhne Vorgehensweise erlaulert. Samtlichc 
65 Schritte, die in dieser Ausfuhrungsform durch die Hauptein- 
heit 3 ausgefuhrt werden, sind identisch mit den Schritten, 
die in der drittcn Ausfiihrungsform ausgefuhrt werden. Die 
MPU 33 in jeder cinzelncn Untercinheit entscheidet, ob sic 
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cinen Startbefchl mil ihrcr ID erhalt odcr nicht (Schriti 
ST91). Zu dicsem Zcitpunkl sind alle Leitungcn zum Sen- 
den von IDs in jeder Untereinhcit milcinandcr verbunden 
Als Folge davon entscheidct die MPU 33 in jeder Unterein- 
heit, ob sie an dem von dcr Haupteinheit am weitesten cnt- 
fernten Ende angeschlossen ist oder nicht (Schritt ST93) 
Wenn die Entscheidung in Schriu ST93 "Nein" ist, dann 
trifft die MPU 33 eine weiicre Entscheidung, ob sie einc ID 
uber die Leitung zum Sendcn eincr Antwort, die mit der be- 
nachbarten Untereinheit verbunden ist, erhalt oder nicht 
(Schritt ST95). 

Im gegcnteiligen Fall, wenn die Entscheidung in Schriu 
ST93 "Ja" ist, gcht die MPU 33 von Schriu ST93 zu Schriu 
ST96 voran, und die ID (ID = 1 ), die auf ihre Weisc empfan- 
gen worden ist, wird darin gespcichen (Schritt ST96). Dann 
sicucrt die MPU 33 darin die am weitesten entfemte Einheit 
so an, daB die Leitung zum Scnden eincr Antwon darin mil 
dcr benachbanen Untereinheit verbunden wird (Schriti 
ST97), wahrend die auf diese Weise erhahene ID um einen 
Schntt crhohl wird (Schritt ST98). Danach sendet die MPU 
33 cinen wciteren Startbefchl mil dcr crhohtcn ID an die bc- 
nachbartc, die (n-l)-tc Untereinheit (Schriti ST99). 

Beim Erhalt der ID fuhrt die (n-l)-tc Unicreinheit die 
Schnttc aus, die in den Schrittcn ST96 des ST99 ausgefiihrt 
werden. Die crste Untereinheit 11 sendet den damil erhaltc- 
ncn Slartbcfehl zu dcr Haupteinheit 3, wenn die vorstchend 
bcschricbcnen Schrittc durch die (n-2)-tc Untereinheit, die 
(n~3)-te Untereinheit usw, bis zur crstcn Untereinheit ausgc- 
luhrt werden. Die Haupicinhcit 3 schlicBi dann cine Rcihc 
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fuhrt, bis d.e Schritte durch die (n-l)-tc Untereinheit abge- 
schlossen worden sind. Da die n-te Untereinheit sich sclbst 
als die am weitesten cntferntc Einheit in Schritt ST105 cin 
stuft, sendet sic cine Antwort an die Haupteinheit zuriick 
(bcnntt ST1 10). 

Die Antwort an die. Haupteinheit von der am weitesten 
cmfernten Einheit kann weggclasscn werden. Zu Bestaii- 
gungszwecken kann die Haupteinheit Testsignale an alle 
Unieremheitcn in eincr bestimmten Zcitspannc sendcn und 
Enischeidungcn bczuglich des Erhalts dcr Antwortcn von 
den Untereinhcilcn treffen. 

6. Farbauftragsmcchanismen 

Farbauftragsmechanismcn einschlicBlich der in dem Sy- 
stem im einzclncn beschricbenen Untercinheiten werden 
nachfolgend kurz unter Bczugnahme auf Fig. 10 und 11 bc- 
schneben. Der FarbaufLragsmcchanismus umfaBt einc An- 
zahi von Stcuerungcn 75, die die Untercinheiten bilden Die 
Sicuerung 75 gibl ein Antriebssignal an cinen Motor 70 ab 
Ein Zahnrad 69 ist auf eincr roticrenden Welle des Motors 
70 bcfestigt. Das Zahnrad 69 stent mil cincm auBcrcn Zahn- 
rad 6:>b eincr Kurvcnbahn bzw. eincs Nockcns 65 uber cin 
wcitcres Zahnrad 67 in Eingriff. Auf diese Weisc drcht sich 
die Kurvcnbahn 65 um einc Welle 65c zusammcn mit dcr 
Drenung dcr rotiercndcn Wcllc des Motors 70. Einc Obcrfla- 
chc 65a ist an eincm Ende der Kurvcnbahn 65 ausgcbildci 
ist. Em Zapfcn 64 ist zwischen der Kurvcnbahn 65 und ci- 
ncm Betatigungsglied 63 bewegbar in Richtung cines Pfeils 



5. Fiinftc Ausfuhrungsform 

In dicser Ausfuhrungsform fuhrt jedc dcr Untercinheiten 
die mit der Haupteinheit verbunden sind, der Rcihc nach die 
tolgcndcn Arbeitsschriitc aus, in denen ihre ID schrittweisc 
crhoht und an die benachbanc Untereinheit gesendet wird, 
nachdem die ID darin gespcichen worden ist. Die am weite- 
sten cntferntc Einheii ubcnragt cine Antwort an die Haupi- 
cinhcit, wenn sie ihre ID darin speichert. 

Fig. 9 zcigt ein Ablaufdiagramm, in dem die in dieser 
Ausfuhrungsform ausgefuhrten Arbcitsschrittc erlauten 
sind. Alle Schritte, die in dieser Ausfihrungsform durch die 
Haupteinheit 3 ausgcfiihn werden, sind identisch mil den 
Schntlcn, die in der dritten Ausfuhrungsform durchgefuhrl 
werden. Die MPU 33 in jeder Untereinheit entscheidct, daB 
bzw. ob sic einen Slartbcfehl mil ihrcr ID erhalt odcr nicht 
(Schntt ST101). Zu diesem Zcitpunkl sind keine der Leitun- 
gcn zum Senden von IDs, die in jeder Untereinheit vorhan- 
den sind, miteinander verbunden. Als Ergcbnis davon wird 
dcr Stanbefehl mit der ID lediglich an die erstc Untereinheit 
11 gcschickl. Die auf diese Weise erhaitenc ID (ID = 1 ) wird 
in dcr crstcn Untereinheii 11 gespcichen (Schriu ST103) 
Die darin enthaliene MPU 33 trifft einc Entscheidung ob 
die crste Untereinheit 11 an dem von dcr Haupteinheit' am 
wcucsien cntfcrnicn Ende angeschlossen ist odcr nichi 
(Schntt ST105). Da die crste Untereinheit 11 nicht an dem 
am weitesten cmfernten Ende angeschlossen ist, steucn die 
MPU 33 die crste Untereinheit 11 so, daB diese eine Vcrbin- 
dung mil der zweitcn Untereinheit 12 hcrstellt (Schriti 
ST107). Die MPU 33 in dcr crstcn Unicreinheit 11 erhohl 
die so erhaitenc ID um cinen Schritt (Schriu ST108) und 
scndcl cinen weiteren Startbefchl mit dcr crhohten ID in die 
/wcitc Untereinheii 12 (Schritt ST99). Beim Erhalt des 
Sianbcfchls mit der ID fuhrt die zwciic Untereinheit 12 die 
Schritte aus, die in Schriti ST1 03 bis Schritt ST1 09 durchge- 
fuhn werden, und diese Schritte werden wiedcrhoh ausgc- 
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Kuge! 64a. die an einem Ende des Zapfens 64 angcordnct 
isi, sichl mil eincr konkaven Ausnchmung in EingrifT die 
auf dem Rand 65a ausgcbildci ist. Dcr Zapfcn 64 wird cm- 
lang des Rands 65a gedriickt, wenn sich die Kurvcnbahn 65 
drchi. Das andcrc Ende des Zapfens 64 stcht mit dem Bcta- 
tigungsghcd 63 in Kontakt. Das Betatigungsglied 63 ist um 
einc drchbarc Welle 63a drehbar. Eine gctciltc Zungc 61 mit 
cincm L-formigen Abschnitt stcht in Kontakt mit cincm 
wcuercn Rand bzw. einer Kante des Betatigungsglicds 63 
und zwar uber eine Kugcl 63b, wobei dcr Rand mil dem 
Zapfcn 64 nicht in Konlakt stcht. Auf diese Weise bewegt 
sich die geteilte Zunge 61 in dcr Richtung cincs Pfeils 81 
und in dcr cntgegengesctzien Richtung, wenn das Betati- 
gungsglied 63 aktivicn wird. Als Ergcbnis davon kann cin 
Spall, der zwischen dcr gcteilten Zungc 61 und eincr Farb- 
auftragswalze 59 ausgcbildet ist, eingestcllt werden. 

Eine Blattfeder 62, die cin Andruckteil bildet, wird in 
Richtung des Pfeils 81 gedriickt, wobei ein Bolzen 62a vcr- 
wcndei wird. Als Ergcbnis hiervon wird die geteilte Zungc 
61 nach untcn in Richtung des Pfeils 81 bewegt, wenn die 
Kurvenbahn 63 im Uhrzeigersinn um die Welle 63a gedreht 
wird. Das AusmaB der Drchung des Motors 70 wird mit ei- 
nem Potentiometer 68 erfaBt und an die Steuerung 75 wei- 
tcrgegeben. 

Fig. 1 1 zcigt eine Draufsichl auf den Farbauftragsmccha- 
msmus bzw. die Farbauftragsmcchanismen, wobei die 
Bhckrichtung eincr Richtung A cntsprichi, die in Fig 10 
dargesiclli ist. Wic aus Fig. 1 1 hcrvorgcht, sind die getcihen 
Zungen 61 enilang dcr Farbauftragswalzc angcordnct, ahn- 
lich wic dies beim Stand dcr Tcchnik dcr Fall ist. Die Anzahl 
dcr geicihen Zungen 61 bctragi in diese Ausfuhrungsform 
21. Als Folge davon sind insgesamt 21 Slcuerungen crfor- 
dcrhch. Obwohl das Speichem von IDs in jeder einzelncn 
dcr Sieuerungen bei dem hcrkommlichcn System in jedem 
der folgendcn Fallc schrittweisc nachcinander ausgcfiihn 
werden muB, namlich: Ersetzcn allein dcr Steuerung bzw. 
der Sieuerungen, Ersctzen sowohl dcr Steuerung bzw. dcr 
Stcuerungcn als auch des Potentiometers, Ersctzen dcr 
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Steuerung bzw. der Sleuerungen, des Motors und des Poten- 
tiometers, und Spcichern von IDs wahrend des Zusammen- 
sctzens des Systems, lednnen die IDs in jedem der vorsle- 
henden Falle aulomatisch gespcichen werden, indem das 
System entsprechend der vorliegenden Erfindung verwendet 

, E ^ e ^ ruckfarbauft ragsmechanismus ist im einzelnen in 
der US-Patentschrift 5461979 beschrieben. 
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gespeichen wird, wenn dessen eigener Kode darin 
nicht gespeichen ist, und 

c3) cine Einrichtung zum Bilden eines Signalwcgs 
der in der Lage ist, von dem Steueigerat abgegebene 
Signal durchzuleiten, wenn der Identifizierungskode 
gespeichen ist. 



7. Weitere Ausfiihrungsformen 

Wahrend in den vorstehend beschriebenen Ausfiihrunas- 
iormcn derFarbauftragsmechanismus, der in Fig. 10 und~] 1 
dargestelli ist und in dem eine Kurvenbahn und Zapfen zum 
Lmstellen eines Spalls verwendet werden, der zwischen ei- 
ncr Farbauftragswalze und den geteilten Zungen ausgebildet 
ist, verwendet wird, konnen andere Bauanen von Farbauf- 
tragsmechamsmen verwendet werden, die das AusmaB der 
Bcwegung der geteilten Zungen steuem, das durch die Dre- 
hung des Motors und durch einen Zwischenmechanismus 
crzcugt wird. 

Wahrend die vorstehend beschriebenen Ausfiihrungsfor- 
men das System zum amomatischen Spcichern einer cindcu- 
l.gcn ID in jedem einzelnen der gcstcucncn Gerate beschrei- 
ben, die eincn Spall zwischen der. Farbauftragswalze und 
den geteilten- Zungen in cincr Dmckmaschinc cinstcllcn 
kann das System nach der vorliegenden Erfinduna fur einc 
hchcb Ig e andcrc Anwendung eingcsctzi werden. sofem das 
•System cine Anzahl von gcstcucncn Gcraten aufweist die 
.n Rc.hcnschaltung mit cincm Stcucrgcrat vcrbunden sind 
und wobei jedes der gesicucncn Gcratc seine cieenc ID an- 
sprcchend aufcine Anfragc von dem Sicucrgcr a rdarin spei- 
chert. " 

Das System in den vorstehend beschriebenen Ausfiih- 
rungsformen wird durch Vcrwcndung von Computcrhard- 
warc und Computcrsoftware rcalisicn, wic bcispielswcise 
I Us und ein bzw. mchrcrc Slcucrprogramm(c). Altemativ 
kann die Funktion des Systems ausschlieBlich durch Com- 
puicrhardware realisicn werden, odcres kann das Verhaltnis 
zwischen Computerhardwarc und Computersoftware vcran- 
den werden; wenn beide zur Rcalisicrung des Systems ver- 
wendet werden. 

Das System zum Bestimmen eines Identifizierungskodcs 
zum Spcichern eindeutiger Identifizierungskodes in einer 
Anzahl von gesteucnen Geraten, die in Reihenschaltung mil 
cincm Stcuergcrat verbunden sind, ansprechend auf Anfra- 
gen von dem Steuergerat, zeichnet sich gemafi der vorlie- 
genden Erfindung dadurch aus, daB das Steuergerat die fol- 
genden Schntie wiederholt ausfuhn: 
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al) Ubenragen eines nach einer bestimmten Vorschrift 
dcfinienen Identifizierungskodes an die gesteuenen 
Gcratc, und 

a2) Ubenragen eines korrigicnen Identifizierungsko- 
dcs, der einen auf den ubenragenen Identifizierungs- 
kode folgende bzw. daran anschlieBcnden Rang auf- 
wcist, inncrhalb der Vorschrift, an die gesteuenen Gc- 
raic, wenn ein Aniwonsignal von cincm der gesteuer- 
tcn Gcratc crhalten wird, und wobei jedes gesteuenc 
Gcrat umfaBt: 

cl) cine Speichereinrichtung zum Spcichern des von 
dem Stcuergcrat erhaltenen Identifizierungskodes, 
c2) eine Bestimmungscinrichtung zum Entscheiden 
ob dessen eigener Identifizierungskode in diesem ge- 
spcichen isi odcr nicht, wenn der Identifizierungskode 
von dem Steuergerat erhalten wird, wobei die Bestim- 
mungscinrichtung das Aniwonsignal an das Steueige- 
rat gibi, wahrend der Identifizierungskode in diesem 
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Auf d.ese Weise ist es moglich, eindeutige Identifizie- 
rungskodes automatisch den gesteuenen Geraten zuzuwei- 
sen, auch wenn einc Mehrzahl gesteuener Cerate in Reihen- 
schaltung mil dem Steuergerat vcrbunden sind 

Die gesteuenen Gerate nach der vorliegenden Erfindung 
zeichnen sich ferner dadurch aus, daB ein Gerat umfaBr 1) 
eine Speichereinrichtung zum Speichern des von dem Steu- 
ergerat erhaltenen Identifizierungskodes, 2) cine Bestim- 
mungseinnchtung zum Entscheiden, ob dessen eigener 
Identifizierungskode darin gespcichen ist oder nicht, wenn 
der Identifizierungskode von dem Steueigerat crhalten wird 
wobc. dann, wenn der eigene Kode nicht darin gespeichen 
ist, d>c Besummungseinrichtung das Aniwonsignal an das 
Steuergerat abgibt, wahrend der Identifizierungskode darin 
gespeichen wird, wenn der eigene Kode nichi darin gespci- 
chen ,si, und 3) cine Einrichtung zum Bilden eines Signal- 
wegs, der dazu in der Lage ist, Signalc, die von dem Stcucr- 
gcrat abgegeben werden, hindurchzulciien, wenn der Identi- 
fizierungskode gespeichen ist. 

Auf dicse Weise ist es moglich, eindeutige Identifizie- 
rungskodes automatisch den gesteucnen Gcraten zuzuwei- 
sen, auch wenn eine Mehrzahl gesteuener Gerate in Reihen- 
schaltung mil dem Stcuergcrat verbunden sind 

Weitcrhin zeichnet sich das Verfahren zum Bestimmen 
von e.ndcutigcn Idcntirzicrungskodcs nach der vorliegen- 
den Erfindung dadurch aus, daB in jedem der gcstcucncn 
Gcraic cm S.gnalwcg ausgebildet wird, der in der Lage isi 
cniwcder in e.ncn Ein-Zustand zu schaltcn, in dem Signalc' 
the von dem Steuergerat abgegeben werden, durch dicsen 
hindurchgehen, odcr in einen Aus-Zustand, in dem die Si- 
gnalc, die von dem Steuergerat abgegeben werden, nicht 
durch diescn hindurchgehen, und wobei das gcsicuerte Ge- 
rat den Weg von dem Aus-Zustand in den Ein-Zustand um- 
schaltct, wahrend es einen Identifizierungskode darin spei- 
chen, der von dem benachban angcordnctcn gesteuenen 
Gcrat crhalten wird, wenn dessen eigener Identifizierungs- 
kode crhalten wird. Als Folgc davon ist cs moglich, eindeu- 
tige Identifizierungskodes automatisch den gcstcucncn Ge- 
raten zuzuwci sen. auch wenn cine Mehrzahl gesteuener Ge- 
rate in Reihenschaltung mit dem Steueigerat verbunden 

Weitcrhin zeichnet sich das Verfahren nach der vorliegen- 
den Erfindung dadurch aus, daB der Identifizierungskode an- 
fanghch an das gesteuenc Gcrat gesendet wird, das mit dem 
Stcucrgcrat vcrbunden ist, und wobei ein weiterer Identifi- 
zierungskode der Rcihc nach an die gesteuenen Gerate ge- 
sendet w,rd, d,c benachban zu dem Gerat angcordnet sind 
das semen e.genen Identifizierungskode speichen, und wo- 
bc. cm wcucrcr Signalwcg der Rcihc nach ausgebildet wird 

henlchtn 8C h ,S1 ' S ; 8na ' C ' d,C V °" dcm Slcuc^eritt an das 
benachban zu dcm Gcrat, welches scincn cigenen Identifi- 
zierungskode speichen, angcordnctc Gcrat abgegeben wer- 

^.i h r h C ' ,Cn ' WCn " dcsscn c 'g encr Idcntifizie- 
ning kode fur das gesteuenc Gcrat darin gespcichen wird. 
Es s. dahcr moghch, eindeutige Identifizierungskodes auto- 

L T 1°, f SlCUCncn Gerate zuzuweisen, auch wenn 
cine Mehrzahl der gesteuenen Cerate in Reihc mit dem 
Stcucrgcrat vcrbunden sind 

.J^t^H/^l daS Verfahrcn nach vorlie- 
genden Erfindung dadurch aus, daB jedes der gesteuenen 
Gcratc sc.ncn e.genen Identifizierungskode speichen, wah- 
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rend die Rcihenschahung zwischen den vcrbleibcnden ge- 
stcucrten Geraten und dem Slcuergcral bcibehalten wird, 
und wobei das Gerat, das seine eigene Identifizicrung spei- 
cherl, im wesentlichcn parallel mil dem Steucrgcrat verbun- 
den ist. Auf diese Weise ist es mbglich, eindeutigc Identifi- 5 
zicrungskodes automatisch den gcsteuerlcn Geraten zuzu- 
weisen, auch wenn einc Mehrzahl gesteuerler Gerate in 
Rcihe mit dem Steucrgcrat verbunden sind. 

In den vorstchend beschriebenen Ausfuhrungsformcn bil- 
det die Hauptcinheil 3 das Slcuergcral und die Unlercinhei- 10 
ten bilden die gesteucnen Gcratc. 

Die in dcr vorangehenden Beschrcibung, in der Zeich- 
nung sowic in den Anspriichen ofTenbartcn Mcrkmalc dcr 
Erfindung konnen sowohl einzcln als auch in bclicbigcn 
Kombinationen fur die Verwirklichung dcr Erfindung in in- 15 
ren verschicdenen Ausfuhrungsformcn wcscntlich scin. 

Patcntanspriiche 

1. Idcntifizicrungskodc-Bestimmungssystcm zum 20 
Spcichem cindculigcr Identifizicrungskodcs in cincr 

Anzahl von gesicucrtcn Geraten (11, 12 n), die jc- 

wcils in Rcihe mil eincm Steucrgcrat (3) verbunden 
sind, ansprcchend auf Anfragcn von dem Steucrgcrat 
(3), wobei das Steucrgcrat (3) wicdcrholt die folgcndcn 25 
Schrittc ausfuhn: 

al) Ubcnragcn cincs nach cincr bestimmten Vor- 
schrift definiertcn Identifizicrungskodcs an die ge- 
steucnen Gcratc (11, 12,. . ..n), und 
a2) Ubcnragcn cines korrigicnen Idcntifizic- 30 
rungskodes, dcr cincn auf den ubenragenen Idcn- 
tifizierungskodc folgcndcn bzw. daran anschlie- 
Bendcn Rang aufweist, inncrhalb dcr Vorschrift, 
an die gesicucrtcn Gcraic (11, 12,. . .,n), wenn cin 
Antwonsignal von cincm dcr gcsteuerlcn Gcratc 35 

(H> 12 n) crhaltcn wird, und wobei jedes der 

gesicucrtcn Gcraic (11, 12 n) umfafit: 

cl) cine Spcichcreinrichtung (11a, 12a,. . .,na) 
zum Speichcm des von dem Sleucrgeral crhallc- 
ncn Identifizicrungskodcs, 40 
c2) eine Bcstimmungseinrichtung (MPU33) zum 
Entscheidcn, ob desscn eigener Idcntificrzungs- 
kodc in diesem gespeichen ist oder nichi, wenn 
dcr Idcntifizicrungskodc von dem Steuergerat (3) 
erhalten wird, wobei die Bestimmungseinrichiung 45 
(MPU 33) das Antwonsignal an das Sleucrgeral 
(3) abgibt, wahrend der Idcntifizicrungskodc in 
diesem gespeichen wird, wenn desscn eigener 
Kodc nichl darin gespeichen ist, und 
c3) eine Einrichiung zum Bilden eincs Signal- 50 
wegs (35, 36, 37, 38), dcr in der Lage ist, von dem 
Sleucrgeral (3) abgegebene Signalc durchzulcilen, 
wenn der Idcntifizicrungskodc gespeichen ist. 

2. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzcichnct, 
daB die gesteucnen Gcratc Farbauftrag scin hci ten sind, 55 
wobei das Steuergerat cine Stcuerungsvorrichtung ist. 

3. Gcsicucnc Gcratc, die in dem System nach An- 
spruch 1 verwendct werden. 

4. System nach Anspruch 3, dadurch gekennzcichnct, 
daB die gesteucnen Gcratc Farbauftrag scinhciicn sind' 60 

5. Vcrfahren zum Bcstimmcn eindcutigcr Identifizic- 
rungskodcs fur cine Mehrzahl von gesteucnen Geraten 
(11, 12,. . .,n), die jewcils in Rcihe mil eincm Slcuergc- 
ral (3) verbunden sind, wobei in jedem dcr gesteucnen 
Gcratc (11, 12,. . .,n) cin Signalwcg gcbildct wird, dcr 65 
in dcr Lagp ist, entweder in cincn Ein-Zusiand zu 
schahen, in dem Signalc, die von dem Slcuergcral (3) 
abgegeben werden, durch dicscn hindurchgehen, odcr 
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in einen Aus-Zustand, in dem die Signalc, die von dem 
Steuergerat (3) abgegeben werden, nichi durch diesen 
hindurchgehen, und wobei das gesteuerte Gerat den 
Weg von dem Aus-Zustand in den Ein-Zusiand um- 
schaltet, wahrend es einen Identifizicrungskode darin 
speichert, dcr von dem benachbart angeordneten ge- 
steuerten Gerat erhalten wird, wenn dessen eigener 
Idcntifizicrungskodc erhalten wird. 
6. Verfahrcn nach Anspruch 5, dadurch gekennzcich- 
nct, daB dcr Ideniifizierungskode urspriinglich an das 
mit dem Steuergerat verbundene gesteuerte Gerat ge- 
sendci wird, und wobei ein andcrer Idcntifizicrungs- 
kodc dcr Rcihe nach an die gesteucnen Gerate gescn- 
dct wird, die benachban zu dem Gerat angcordnct sind, 
das scinen cigenen Idcntifizicrungskodc speichen, und 
wobei cin weitcr Signalweg, dcr in der Lage ist, Si- 
gnale, die von dem Steuergerat abgegeben werden, an 
das Gerat, das benachban zu dem Gerat, das scinen ci- 
genen Idcntifizicrungskodc speichen, angcordnct ist, 
hindurchzuleitcn, der Rcihe nach ausgcbildcl wird^ 
wenn desscn eigener Idcntifizicrungskodc fur das gc- 
sieucnc Gerat darin gespeichen ist. 

7. Verfahrcn zum Bestimmcn eindcutigcr Identifizic- 
rungskodcs fur einc Mehrzahl von gesteucnen Geraten 
(11, 12,. . .-,n), die jewcils in Reihc mit eincm Steuerge- 
rat (3) verbunden sind, wobei jedes dcr gestcuerten Gc- 
ratc (11, 12,. . .,n) scinen cigenen Idcntifizicrungskodc 
speichen, wahrend die sericlle Vcrbindung untcr den 
ubrigen gesteucnen Gcraicn und dem Steuergerat (3) 
aufrcchierhalten bleibi, und wobei das Gerat, das seine 
eigene Identifizicrung speichen, im wescntlichen par- 
allel mil dem Sleucrgeral (3) verbunden ist. 

8. Druckmaschinc mit dem System nach Anspruch ]. 

Hicrzu 13 Seitc(n) Zeichnungen 
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